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Bei Ersatzteil-Bestellungen ist im Interesse einer schnel-
len und richtigen Bearbeitung zusitzlich die in den
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Steuergerdt TYp TVE 2-M

Handgriff mit Schutzfenster
SicherheitsschloB

* Drehzahlan-
zeigegerat

Bild 0/1

Steuereinheit
fiir Druckluft

!
i

-

* Enfallt bei Separatoren ohne Initiator fur Drehzahlmessung.

E
elektronisches
Steuergerat :
KSPS 144 i
* Drehzahl- !
‘ meBgerét i
!
Sicherungsautomaten ,
' , Bild 0/2 l
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Frontansicht des elektronischen Steuergerites KSPS 144

Trommel-
stillstand

spiilen bei CIP)

schaltet

Uberlauf (Hauben-

Steuerge.r'ét einge-

Separieren

! WESTFALIAN -
{'{ SEPARATOR } - *

electronic | ...
Y

Zeitglied: 1 - 99 min

Separieren, mit Digital-
anzeige fiir abgelaufene

Separierungszeit
(Typ EM 20.1.0.1)

4

Zeitglied: 1 - 99 sec
Vorspiilen Haube
(Typ EM 14.1.0.1)

Motor Betrieb

Offnungswasser

Haubenspiil- u.
Schliewasser

8134-410

Zeitglied:

0,01 - 9,99 sec
Teilentleeren
(Typ EM 15.1.2.1)

Bild 0/3

0/5

Zeitglied: 1 - 99 sec
Nachspiilen Haube
und SchlieBwasser
(Typ EM 14.1.0.1)




BEZlvTRIEvBSANL&EITUNG

1 Gerdtebeschreibung

1.1 Anwendungszweck

Das Steuergerdt Typ TVE 2-M dient zur automatischen Programmsteuerung von Milch-5epara-
toren mit selbstentleerender Trommel. Die wéhrend der Separierung notwendigen Teil-
entleerungen der Trommel werden zeitabhéngig nach einem vorgegebenen Programm automa-
tisch durchgefiihrt. " :

wahrend der chemischen Reinigung werden Totalentleerungen und Uberlauf der Trommel am
Steuergerdt manuell eingeleitet bzw. automatisch - durch Anpassung an eine externe CIP-
Steuerung - von einem Reinigungsprogramm ausgelOst.

Mittels eines potentialfreien Kontaktes kann Produkt- oder CIP-Pumpe wiahrend der Totalent-
leerung und Wartezeit ausgeschaltet werden.

Die Entleerung der Trommel (Offnen und SchlieBen) erfolgt hydraulisch mit Steuerwasser; die
Zufiihrung des Steuerwassers wird iber Magnetventile im Steuerwasseranschiufl des Separators
Jgesteuert. Separatoren der Typenreihe MSD besitzen im Steuerwasseranschlu ein zusatzliches
Magnetventil fir Fiillwasser und einen druckluftbetitigten Dosierkolben.

Das Konstantdruckventil im Ablauf des Separators wird mit Druckluft gesteuert. Die Druck-
luft-Steuereinheit, bestehend aus Magnetventil und Druckminderern, ist auf der Montageplatte
im Steuergerdt untergebracht. Ein weiteres Magnetventil dient zur Steuerung des Dosierkol-
bens mittels Druckluft im Steuerwasseranschlufi.

Steuerwasseranschiu@ und Kenstantdruckventil werden in dieser Betriebsanleitung nicht be-
schrieben (siehe BA des Separators und des Konstantdruckventiles).

Das digitale Drehzahlanzeigegerdt dient zur Anzeige der Trommeldrehzahl. Es {iberwacht mit
seiner elektrohischen Grenzwerteinrichtung den Separator bei Drehzahlabfall und verriegelt
die Produktpumpe.

Das Steuergerdt ist in speicherprogrammierbarer Elektronik ausgelegt und wird im Werk auf
die erforderliche Steuerungsaufgabe programmiert. Programmaénderungen sind durch Austausch
der Programmspeicher (EPROM, uv-ldschbar) méglich.

1.2 Arbeitsweise der speicherprogrammierbaren Steuerungstechnik

Das Programm ist als eine Folge von Anweisungen fiir die logische Verkniipfung im Programm-
speicher hinterlegt. Der Programmspeicherinhalt (Datenworte = Anweisung + Adresse) wird
zyklisch mittels Schrittzéhler (Takt) abgefragt; die Anweisung fur die Verkniipfung wird an
eine zentrale Logikeinheit und die Adresse an die/Ein- und Ausgidnge zum Aufrufen gegeben.

1.3 Aufbau

i
Das elektronische Steuergerdt KSPS 144 (mit Separatorsymbol, zugeordneten Leuchtdioden und

Zeitgliedern auf der Frontplatte) ist in der Gehdusetir eingebaut. Es wird durch ein
Schutzfenster mit Sicherheitsschlo8 abgedeckt.
Unterhalb des Gerates befinden sich Taster und Schalter zur Bedienung sowie das Drehzahlan-

zeigegerdt (Bild 0/1).

e
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Im Innern des Geh#uses sind auf einer Montageplatte angebracht (Bild 0/2):

Steuereinheit fUr Druckluft

Sicherungsautomaten

DrehzahlmeBgerat

RC-Glieder fiir die Beschaltung der Ausgédnge }:Jnd

Reihenklemmen zum Anschliug der elektrischén Leitungen

Die Leitungseinfiihrung erfolgt von unten mittels Stopfbuchs-Verschraubungen.

Das Steuerge

rit ist betriebsfertig zusammengebaut und anschluBfertig flexibel verdrahtet. Es

entspricht den VDE-Bestimmungen.

5

Abweichend von der in dieser BA beschriebenen Geridteausfiihrung kann das elektronische
Steuergerdt KSPS 144 in dem Kompakt-Steuerschrank TVE 2-M-S oder in einer zentralen

Schaltwarte integriert sein.

8134-410 1/2




Technische Daten

Nénn—b bzw. AnschluBspannung

220 VAC, - 15/ + 10 %
Sonderausfiihrung fiir 110 VAC

Frequenz

50 oder 60 Hz

Leistungsaufnahme

ca. 80 VA (einschlieBlich Magnetventile)

Steuerspannung _

220 VAC (110 VAC) Magnetventile,
DrehzahlmeBger&t und Drehzahlanzeigegerat
24 VDC Eingénge

Umgebungstemperatur

bis + 50 °C

Gehéuvse Stahlblech nichtrostend
Schutzart P 5‘4

Maée siehe Aufbauplan im Anhang
Gewicht 26 kg

Leitungseinfihrung

15 x Pg 13,5 (unt~n)

Schaltvermdgen der potential-

freien Kontakte

ohmsche Last 2 A bei < 250 VAC
induktive Last 0,5 A bei < 250 VAC

Steverluft Min. 5 bar, Max. 6 bar
Verbrauch : 3
(Konstantdruckventil) ca. 0,3m"/h
Steuerluftanschliisse 6 x1mm
‘ 1
8134-410 2/1




3 Montage

Das Steuergerit ist in der Néhe des Separators entweder an einer Wand ader auf einer S&ule zu
installieren. Aufstellungsort so wihlen, daB Sonnenstrahlen mdglichst nicht auf die Frontplatte
einfallen kénnen; sonst vermindert sich die Leuchtkraft der Digitalanzeige und Leuchtdioden.
Zudem soll ein Aufheizen des elektronischen Steuergerdtes vermieden werden.

Falls das Steuergerdt an einer Wand montiert. wird, ist ein Wandabstand von ca. 20 mm
einzuhalten. Die MaBe fir die Befestigung sind gdem Aufbauplan (Seite 10/1) zu entnehmen. Die
Befestigungsbohrungen auf der Rickseite des ,’iSteuergerétes missen durch Unterlegen von
Dichtringen (im Zubehér) abgedichtet werden (Bild 3/1). Wird das Steuergerit auf einer Siule
montiert, miissen die Befestigungsbohrungen mit Schrauben und Dichtgummi verschlossen

werden. !

Obwohl Taster und Schalter fir sich und das elektronische Steuergerit durch Schutzfenster und
Tirdichtung gegen Feuchtigkeit geschiitzt sind, ist die Installation des Steuergerdtes in
ibermaBig feuchter Umgebung oder im unmittelbaren NaBbereich zu vermeiden. In extremen
Fallen empfiehlt es sich, nachtréglich eine Schrankheizung mit einer Heizleistung von ca. 0w
einzubauen (auf Anfrage lieferbar). :

Um die Temperatur im Innern des Gerstes konstantzuhalten, sollte ‘der Hauptschalter auch
wihrend der Stillstandszeit des Separators eingeschaltet bleiben.

Bei Fronttafeleinbau des elektronischen Steuergerates in einer zentralen Schaltwarte kann die
Abdeckung des Geradtes - je nach Aufstellungsort der Schaltwarte - ebenfalls mit dem
Schutzfenster erfolgen. Fir die Montage von Steuergerst und Schutzfenster dient die Zeich-
nung auf Seite 10/5. Fir die pneumatische Steuerung des Konstantdruckventiles kann eine
Steuereinheit, Nr. 8134-2219-120, zur Montage vor Ort geliefert werden. .

Dichtring 10,5x23x5
Teil-Nr. 0007-2278-750

et 20—

Gewindebolzen M8
in der Wand eingelassen

. U-Scheibe

Wand U-Scheibe Riickseite des Steuergerdtes

Bild 3/1
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4 Elektrischer AnschluB

Das Steuergerdt ist fiir eine AnschluBspannung von 220 V, 50 oder 60 Hz, ausgelegt. Eine
Sonderausfiihrung zum AnschluB an 110 VAC ist lieferbar.

Fiir den Betrieb des Steuergerites ist jedoch die auf dem roten Typenschild im Innern des Ge-
hiuses angegebene Nenn- bzw. AnschluBspannung maSgebend.

Es ist darauf zu achten, daB die Magnetventile fiir Steuerwasser und Steuerluft auch flr die
auf dem Typenschild angegebene AnschluBspannung ausgelegt sind.

ACHTUNG: Die Reihenklemmen 12 - 18 (siehe Klemmenplan) der AnschluBleiste auf der
Montageplatte sind den 24 V-Eingdngen des Steuérgerdtes zugeordnet. Dies ist beim An-
schiieBen und Priifen zu beachten, damit die Eingdnge nicht zerstort werden. Die Eingénge
dienen u. a. zur Signalisierung von "Motor Betrieb" und evtl. "Trommel-Stillstand" sowie zur
Anpassung an eine getrennte CIP-Steuerung fir die automatische Reinigung. Die Signal-
leitungen sind ebenso wie die Leitung zum Initiator der DrehzahlmeBeinrichtung getrennt von
anderen Leitungen zu verlegen.

Das éignal "Motor Betrieb" vom SchlieBer der Sepiarator—Motorsteuerung ist fir die Abhangig-

‘kfeiten im Steuerungsprogramm erforderlich.

ACHTUNG: Fremdspannung an den Reihenklemmen 19 bis 22 der AnschluBleiste.
Die potentialfreien Kontakte fiihren Fremdspannung, wenn sie fiir Verriegelungen in Pumpen-
steuerungen einbezogen sind. .

Um induktive Einstreuungen von dem potentialfréien Ausgang des Steuergerites (fir Produkt-
pumpe) fernzuhalten, ist parallel zu dem Ausgang ein RC-Glied zu schalten (siehe AnschiuB-
plan Blatt 2, Seite 10/4). '

Die Ausginge des .elektronischen Steuergerdtes sind kontak.oehaftet und bei Teillieferung
(siehe Abschnitt 3, letzter Absatz) simtlich potentialfrei. Sie kénnen in Steuerungssysteme mit
beliebigen Spannungen < 250 VAC einbezogen werden. Die spannungsmaBige Anpassung der
Magnetventile ist dabei zu beachten.

Schutzbeschaltung der Ausgénge ist erforderlich (siehe Seite 10/4).

Schaltvermdgen der Kontakte siehe Abschnitt 2: Technische Daten.

“lir samtliche Leitungen ist ein Querschnitt vom 1,5 mm2 ausreichend. Die Zuordnung der

" Reihenklemmen der AnschluBleiste ist dem Klemmenplan im Anhang zu entnehmen.

Der Nennstrom der Zuleitungssicherung (trdge) soll 10 Amp. betragen.

Die Stopfbuchs-Verschraubungen fiir die Einflihrung der Leitungen sind fest anzuziehen und
zusatzlich mit Dichtungskitt auszuschmieren. P

8134-410 - | 4/1 -




5 Einstellen, Arbeitsweise und Bedienung

5.1 Programmzeiten-Einstellung

Separieren

Eine Teilentleerung der Trommel wird
Zeit automatisch durchgefihrt; Ablesun

Zeitglied "Separieren"———

bestimmt die Zeit, nach
deren Ablauf eine Teil-
entleerung erfolgen

soll (ca. 60 min).

Zeitglied "Teilentleeren"
bestimmt die Trommel-
tffnungszeit*. Einstell-
zeit ca. 0,1 - 2 sec, )
je nach Separatortyp und
Menge des Feststoffaus-
stoBes.

* Bei Separatoren der Typenreihe

MsD 0,1 - 0,2 sec

Einsteilung der exakten Ausstoimen
des Dosierkolbens (siehe BA Separato

8134-410

MSB 0,4 - 1,0 sec

Bild 5/1

5/1

nach Ablauf der am Zeitglied "Separieren” eingestellten
g der Separierungszeit an der Digitalanzeige.

Zeitglied "Vorspiilen"
‘bestimmt die Zeit der
Zugabe von Haubenspiil-
wasser vor der Teilent-
leerung (ca. 10 sec).

Zeitglied "Nachspiilen”
bestimmt die Zeit der
Haubenspiil- und SchlieB-
wasserzugabe nach Teil-
und Totalentleerungen
sowie die Wartezeit

der Produktpumpe nach
einer Totalentleerung
(ca. 60 sec).

ge bei Separatoren der Typenreihe MSD an Stellschraubé
r MSD, Abschn. 6.2.1).




‘ .
5.2 Einstellen der Zeitglieder auf der Riickseite «
(gilt nur fiir Separatoren der Typenreihe MSD)

Zeitglied
[i ™ ca.0- 10 sec

fir Dosierkolben

: Zeitglied
T~ ca. 0 - 10 sec
fir Fiullwasser

Bild 5/2

dl Dosierkolben

Nachsteuerung des Dosierkolbens nach der Teilentleerung

d2 Fullwasser

Verz6gerung der Fiillwasserzugabe nach ider Teilentleerung

5.2.1 Funktionsdiagramm

Teilentleerung Totalentleerung
Trommel 6ffnen, siehe | 60s - 4103 -l 60s o
Nachspllen u. SchlieBen
<d_]> Trommel Nachsplilen, Schlieen
Vorspii{ ! |4o3s offnen und Warten
len -2*; T
<J0s
Haubenspil- u.
Schlielwasser
I
Offnungswasser |
Dosierkolben |
Fillwasser | SN

Produkt- ode i
CIP;PumD‘—. :

1
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5.3 Einstellen des Zeitgliedes im Innern

Auf der Platine befindet sich das Zeitglied fiir den SchiieBwasserimpuls. Die Laufzeit ist
werksseitig auf ca. 1 sec eingestellt, so da eine nachtrégliche Verstellung nicht erforderlich
ist. Erfolgt bei Separatoren mit nur einem Steuerwasserventil die Zufiihrung des SchlieB-
wassers iber das Offnungswasserventil (Bild 5/3b), kann evtl. eine Zeitkorrektur bei der
Inbetriebnahme des Separators erforderlich sein. Dazu ist das elektronische Steuergerdt zu
6ffnen und die Zeiteinstellung am Trimmer (sieht Bild 5/3a) vorzunehmen. .

Bild 5/3a
Trimmer fiir Zeitglied (ca. 0 - 3 sec)
"SchlieBwasserimpuls” :
.
—)
@
r ,
: e
7 \ Bild 5/3b
Haubenspllwasser \
‘ SchlieBwasser ca. 0,5 sec nach Pausen von 60 sec
8134-410 5/3




5.4 Arbeitsweise und Bedienung

Nach Einschalten des Hauptschalters blinkt die Leuchtdiode und signalisiert die Betriebsbe-
reitschaft des Steuergerétes.

Die Freigabe flir den Schalter "Separieren" sowie fir die Taster "Teilentleeren", "Totalent-
leeren" und "Uberlauf" erfolgt erst, wenn das Signal "Motor Betrieb" ansteht (siehe LED im

Motorsymbaol).

Sobald das Signal "Motor Betrieb" ansteht, startet eine Verzdgerungszeit von 10 Minuten. Nach
Ablauf der Verzogerungszeit wird die Trommel automatisch geschlossen. In Abstdnden von
jeweils 60 Sekunden wird das Haubenspijl— und SchlieBwasserventil (bei Separatoren mit
Offnungs- und SchlieBwasserventil im SteuerwasseranschluB) angesteuert, damit die Trommel
wéhrend des Betriebes geschlossen bleibt; Anzelge des Impulses (1 sec) durch Leuchtdiode
"Haubensplil- und Schherasser" ,

Die SchlieBwasserzugabe nach einer Trommelenéleerung ist nicht abhangig von der 10-Minu-
¢ ten-Verz6gerungszeit, sondern nur von dem Signal "Motor Betrieb". Damit ist sichergestellt,
“#daB bei kurzzeitigem Netzausfall und erneutem Start sofort Entleerungen eingeleitet werden

konnen.

Den Programmablauf zeigen die nachfolgenden Bilder. Die Grundfunktionen sind durch die
farbig angelegten LEDs in der Symbolik dargestellt.

a134-410 ' s/




5.4.1 Progrémmablauf

1) Hauptschalter ein: @ LED ein
blinkt
i ] ' ,
% : _,‘ R

o

sisctronic - . - B gl—-' '—-’

Bild 5/5a

LED ein, wenn externes Signal "Trommelstillstand"
2 vorhanden (nur bei Separatoren mit Stillstandsiiberwachung)

2) Motor eingeschaltet:
2.1)

WESTFALIA
SEPARATOR
e'\J electronic

Rild 5/5b
SchlieBen

2.2)

. WESTFALIA
: SEPARATOR

2
e
1

Bild 5/5¢

/

SchlieBwasser 1 sec nach Pausen von 60 sec

8134-410 5/5



3) Schalter "Separieren” ein:

3.1)
Separieren

L ((WESTFALIA
SEPARATOR

© whectranic

Bild 5/6a

3.2)

Separieren

. ' WESTFALIA
. SEPARATOR
. : dlectronic

Bild 5/6b

4) Teilentleerung mittels Zeitglied "Separieren” oder Taster "Teilentleeren

4.1) ‘ : Vorsplilen

B . WESTFAUA
SEPARATOR
. stectronic

Biid 5/6¢c

Vorspilen

e e e . . . W T W A A TBTBAEEEAEABAR

8134-410 5/6
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4.2)

4.3)

4.4)

8134-410

o

” WESTFALIA
SEPARATOR

siectronic

Trommel 6ffnen ‘Teilentleeren

ca. 0,1 - 2 sec
(siehe 5.1)

WESYFALIA
SEPARATOR

slectronic -

Nachspiilen und SchlieBen

Separieren
)
I
e il
¢
@
o 10

5/7

Bild 5/7a

Bild 5/7b

" Nachspiilen und SchlieBen

Bild 5/7¢



5) Totalentleérung mittels Taster oder durch externes CIP-Signal:

5.1)
Bild 5/8a
i Trommel 6ffnen (10 sec)
!"9 .
5.2)

, €7D

O(\J electronic
Bild 5/8b
Nachsplilen, SchlieGen u. Warten Nachspiilen, SchlieBen u. Warten

5.3)

WESTFALIA
SEPARATOR
‘ slectronic

Bild 5/8¢c

8134-410 - 5/8



6) OUberlauf mittels Taster oder durch externes CIP-Signal:

10 sec Trommeliiberlauf durch Ablaufdruckerhshung mittels
/ Konstantdruckventil

WESTFALIA R R S L il
SEPARATOR ) 7 (F IO

siscironic R ‘—7 r"

S A
: f‘f,g.m;m\wmﬁ ,

TR

Bild 5/9a
i
7) Trommel 8ffnen (Totalentleerung) beim Abfahren iber Signale
"Separator aus” oder "Produktpumpe aus™:
. 7.1)
fg;x:méz”mkz T
' O\’ sluacironic ﬁ lj l_l v ‘ 1 -
| .
Bild 5/9b
- Trommel &ffnen (10 sec)
- 7.2) :
& =
- ol i@
—4 e
Bild 5/9¢
' kein SchlieBen
. 8134-410 5/9




6 Stdérungen

6.1 Allgemeines

Durch Netzausfall oder Stromunterbrechung wird der Programmablauf der elektronischen
Steuerung in die Start-Position zurlickgesetzt; die Zeitglieder und die Digitalanzeige fallen in
Ausgangsposition zuriick, die Magnetventile werden entregt. Bei kurzzeitiger Unterbrechung
sollte vor dem erneuten Start des automatischen Separierprogrammes eine Teilentleerung
eingeleitet werden, da nicht bekannt sein wird, wann die Trommelentleerung erfolgte.

Bei I'éngerer Unterbrechung sind Separator und Steuergerdt nach Abschnitt 6 der Separator-Be-
triebsanleitung erneut in Betrieb zu setzen.

Stérungen am Steuerger#dt erfordern den Eingriff eines Elektrikers. Bei Storungssuche An-
schluBplan verwenden (siehe Seiten 10/3 - 10/4). Zundchst ist festzustellen, ob der Fehler

auBerhalb des Steuergerites (Magnetventile und deren. AnschluBleitungen) liegt, bevor der
Fehler innerhalb des Gerétes gesucht wird.

Auf der Montageplatte befinden sich Sicherungsautomaten (Bild 0/2) fir den KurzschluB- und
Uberlastungsschutz aller elektrischen Teile der Steueranlage. Die Ursache fir das Ansprechen

~,der Sicherungsautomaten kann ein defekter Ventilmagnet oder das Netzteil bzw. die Drehzahl-
meBeinrichtung sein.

Von einer Reparatur am elektronischen Steuergerit in eigener Regie raten wir ab, da hierzu
spezielle Kenntnisse und geeignete Priifeinrichtungen erforderlich sind. Wir empfehlen dann,
das Steuergerdt KSPS 144 auszubauen und an unser Werk einzusenden.

Das Steuergerdt bedarf keinerlei Wartung.

Das Auswechseln der Programmspeicher ist in 6.2, das Auswechseln eines Zeitmoduls in der
Frontplatte ist in 6.3 beschrieben.

6.2 Auswechseln der Programmspeicher

Das Auswechseln der'Programmspeicher (EPROMSs) wird erforderlich bei defekter Platine .
KSPS 144-10, bei Programmaéinderungen oder wenn Programmspeicher ausgefallen sind. Dazu
muf3 das Steuergerdt KSPS 144 gedffnet werden.

- ACHTUNG: Vor dem Offnen ist das Gerit spannun‘gslos zu machen.

Das Auswechseln der Programmspeicher ist gemal nachfolgenden Bildern verzunehmen:

8134-410 ., . 6/1
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Abdeckplatte

Bild 6/2a

Befestigungsschrauben A l8sen und die Abdeckplatten abziehen.

\ aEart e
m_ lover d

Bild 6/2b

Modultriger ausschwenken.
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Platine KSPS 144-10
Bild 6/3a

l%oduurégerauégeschwenkt

Markierungs-
kerbe

1. EPROM

2. EPROM
(Programm-
speicher)

Bild 6/3b

Damit die Zuerdnung zu den Sockeln erkennbar ist, sind die EPROMs mit den Ziffern 1 und 2
markiert: Der 1. EPROM gehért zum unteren Sockel, der 2, EPROM zum oberen Sockel. Falls
EPROMs vertauscht werden, arbeitet die Steuerung nicht.

8134-410 N 6/3
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6.2.1 Lisen der EPROMs

Den EPROM mit dem Daumen in Pfeilrichtung 1 bis zum hérbaren Klicken driicken (siehe Bild
6/4a und 6/4b). Die Druckrichtung ist immer vom SchlittenstdBel in Richtung EPROM bzw.
nach auBen. Der EPROM ist dann im Sockel geldst und kann ohne Kraftaufwand in Pfeilrich-
tung 2 entnommen werden (siehe Bild 6/4b und 6/4c).

Der Verriegelungsmechanismus nimmt seine Ausgdangsstellu'ng automatisch wieder ein.

Markierungskerbe

auBen

SchlittensttBel - Daumensetzpunkt

Bild 6/4b

3

ACHTUNG:

Um Beschidigungen auf der Platine oder am
Sgckel zu vermeiden, dirfen beim Losen und
Stecken der EPROMs keine Werkzeuge benutzt
werden.

Bild 6/4c

8134-410 6/4.



6.2.2 Stecken der EPROMs

Den EPROM in Pfeilrichtung auf den Sockel aufsetzen (dabei auf Pin-Arretierung achten!) und
bis zum Anschlag eindricken.

ACHTUNG: EPROM nicht seitenverkehrt in den Sockel stecken. Die EPROMs haben eine
. Markierungskerbe. Einstecken nur mit der Kerbe nach auBlen. Seitenverkehrt
eingesteckte EPROMs werden zerstort.

Bezeichnungsschild auf dem Fenster der Programmspeicher nicht entfernen; durch
Lichteinfall auf die EPROMs kdnnen beim Betrieb des Steuergerdtes Fehlfunk-
tionen auftreten.

Markierungskerbe

Bild 6/5

8134-410 L 6/5
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Eingénge

Programmplan—Nr. auf

Ausginge
Bezeichnungsschild¥

Bild 6/6

*  Programmspeicher ohne Bezeichnungsschild sind nicht programmiert. Bei evtl. Riickfragen
ist die Programm-Nr. anzugeben, siehe auch rotes Typenschild im Innern des Steuergerites.
Datentrédger bzw. Programmspeicher: EPROM, uv-léschbar, 2708 und 2716.

8134-410 6/6
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6.3 Auswechseln eines Zeitmoduls

e Steuergerdt spannungslos machen,
e Steuergerdt 6ffnen,
s Steckverbinder ziehen,

e Zeitmodul nach vorne aus der Frontplatte herausdricken.

Steckverbinder Zeitglied bzw. Zeitmodul

Frontplatte

..--000-*"°

Bild 6/7

8134-410 ; 6/7°
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7 DrehzahlmeBeinrichtung

7.1 Geritebeschreibung

Die DrehzahlmeBeinrichtung besteht aus dem Initiator NJ 2-11-5SN-G, dem Drehzahlmefgerat
F5U 2 und dem digitalen Drehzahlanzeigegerdt DAD 1004.

Der Initiator ist am Antrieb (Bremsscheibe) des Separators angebracht. Das Drehzahlmefgerat
und das Drehzahlanzeigegerét befinden sich im Steuergerdt oder werden zum Einbau vor Ort
getrennt geliefert. :

7.2 Verwendungszweck

Die DrehzahlmeBeinrichtung dient zur Anzeige der Trommeldrehzahl. Sie Uberwacht den
Separator - bei entsprechender Schaltung - gegen Drehzahlabfall, Uberschreiten der Anlauf-
zeit und verriegelt die Produktpumpe.

Der‘potentialfreie Min.-Kontakt der Grenzwertéinrichtung des Drehzahlanzeigegerites ist fur
die Stdrungsmeldung und Verriegelung der Produktpumpe in die externe Motorsteuerung fir
Separator und Produktpumpe nach Stromlaufplan 8134-0404-046 einzubeziehen.

7.3 Arbeitsweise und Einstellung

Der Initiator am Antrieb wird durch die verzahnte Bremsscheibe beeinfluBt. Die Schaltbefehle
des Initiators (Impulse) werden im DrehzahlmeBgerdt FSU 2 in einen der Drehzahl propor-
tionalen Ausgangsstrom (0 - 20 mA) umgesetzt. Der Ausgangsstrom wird auf den MeBeingang
des digitalen Drehzahlanzeigegerdtes gegeben und numerisch als Drehzahl angezeigt. Der
eingestellte Grenzwert wird elektronisch mit der sich verdndernden Drehzahl verglichen.
Uberschreitet der Istwert den eingestellten Grenzwert (Minimuin), zieht das Ausgangsrelais an.
Bei Unterschreiten des Grenzwertes fdllt das Ausgangsrelais wieder ab., Eine Leuchtdiode auf
der Frontseite des Gerites signalisiert den Grenzwert. Die Diode leuchtet bei Uberschreitung
des eingesteliten Grenzwertes.

Der Drehzahlgrenzwert wird am Zifferneinsteller auf der Rickseite des Gerites (siehe Bild
7/3a) eingestellt.

Der Anzeigeendwert des Drehzahlanzeigegerites ist im Werk auf den zugehorigen Drehzahl-
endwert (siehe Datenschild) entsprechend dem Eingangsstrom von 20 mA eingestellt. Eine Ver-

stellung auf einen anderen Anzeigeendwert ist nur bei eingeschaltetem Geradt (an Hilfsspan-
nung) mdglich und wird wie folgt durchgefiihrt:

Falls die MeBleitung des DrehzahlmeBgerdtes FSU 2 am MeBeingang des Drehzahlanzeige-
gerates angeschlossen ist, muB sie abgeklemmt werden.

Vor dem Abklemmen ist das DrehzahlmeBgerdt FSU 2 spannungslos zu machen!
Justagebriicke einlegen (siehe Bild 7/3a).

Trimmer fir Grobabgleich langsam nach + oder - drehen, bis die Ziffernanzeige auf der Front-
seite den ungeféhren Anzeigeendwert zeigt.

Trimmer fir Feinabgleich langsam nach + oder - drehen, bis der gewiinschte Anzeigeendwert
erscheint. Die Einerstelle zeigt nur die Ziffer [}

Justagebriicke entfernen und MeBleitung anklemm’en.

\X3
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Drehzahlgrenzwert am Zifferneinsteller auf ca. 50 - 100 UPM niedriger als Trommeldrehzahl
einstellen. :

i

Das Drehzahlanzeigegerat ist betriebsbereit.

Anzeigeabweichungen von der auf dem Typenschild des Separators angegebenen Trommeldreh-
zahl kénnen nur wihrend des Betriebes von Separator und MeBeinrichtung durch Verstellen des
Trimmers am DrehzahlmeBgerdt FSU 2 (siehe'Bild 7/3b) korrigiert werden.

Leuchtdiode (LED) Digitalanzeige
fir Grenzwertanzeige , 4stellig, Siebensegment-LLED .
20 mm Hiohe
’ Bild 7/2

Drehzahlanzeigegerdt DAD 1004

—

+07

Schalttafel-
ausschnitt (

Y
|
S~
-— 68

-~ 138" ]

8134-410 7]2



Justagebriicke

- - 136
Zifferneinsteller

e oy o s,

MeBeingang " Grenzwert-
*0 - 20 mA Ausgang
Trimmer
Grobab- Hilfsspannung
gleich 110/220 VAC
Trimmer (umschaltbar

Feinabgleich

* vom Ausgang des DrehzahlmeBgerates FSU 2

Trimmer fir
Korrektur des
Anzeigewertes
+ 20 %

DrehzahimeB-
gerat FSU 2

8134-410

yikiat b (G Rieb LAk
. rmm o * :
(orect ° onruq'one

- »ﬁﬁw CReas

DA © oa(poo 0:0

va

7/3 -

mittels Drahtbriicken)

Bild 7/3a

Bild 7/3b
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7.4 Technische Daten des Drehzahlanzeigegerites DAD 1004

Anzeigebereich

ca. 800 - 9950 UPM*

MeBbereich

0 - 20 mADC

Innenwiderstand

)

< 250 Ohm

Grenzwerteinstellung

10 bis 9990 digital

Grenzwert 1
Hysterese A}_<_ 1%
Grenzwertausgahg ~1 Wechsler, potentialfreier
Minimum-Kontakt
3 Schaltverméigen 2 A bei < 250 VAC ohmsche Last

0,5 A bel < 250 VAC induktive Last

Hilfsspannung

110/220 VAC, - 20/ + 10 %

Frequenz

50 - 60 Hz

Leistungsaufnahme

ca. 9 VA

Schutzart

Frontseite IP 54

; Klemmen IP 00

Umgebungstemperatur

" bis + 60 °C

MeBgenauigkeit

<+ 0,5 % vom eingestellten Endwert

Gewicht

0,7 kg

8134-410
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* Anzeigeendwert ist zwischen ca. 800 bis 9950 UPM entsprechend 20 mA einstellbar.
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7.5 Technische Daten des DrehzahlmeBgerdtes FSU 2

i

Ekingangsfrequenz

250 Hz bei 50 Hz-Netz

300 Hz bei 60 Hz-Netz

416,6 Hz bei 50 und 60 Hz-Netz fir
MSD 300

Hilfsspannung

220 V oder 110 VAC, - 10/ +15%

Netzfrequenz 45 - 65 Hz
Leistungsaufnahme ca. 3,5 VA
Steuerkreis ca. 8 VDC
Steuerleitungswiderstand ~ <100 Ohm
Ausgang 0 - 20 mADC
Birde 0 - 1000 Ohm
Schutzart IP 30
Umgebungstemperatur bis + 50 °C
Gewicht - 0,4 kg

7.6 MeBwerte fir die Storungssuche

Steuerkreis offen, Klemmen 7+ und 8-: ca. 8 VDC

Initiator angeschlossen und aktive Fliche bedeckt (Zahn vor Initiator): ca. 7 V, < 1 mA

Initiator angeschlossen und aktive Fliche frei (Liicke vor Initiator oder Abstand zu groB):

ca. 4V, > 3 mA

Beim Drehen der Trommel von Hand pendelt der Zeiger eines Spannungsmessers zwischen ca. 4
und 7 V. Bei verpolter Steuerleitung zwischen Initiator und DrehzahlmeBgerét ist der MeBwert
wie beim offenen Steuerkreis: ca. 8 V.

Abstand zwischen Zahn und Initiator: 1 mm.

Ausgangsstrom zwischen Klemmen 12+ und 13- bei Nenndrehzahl der Trommel: ca. 19 mA bei

4,7 V.

8134-410
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‘7.7 Technische Daten des Initiators NJ 2-11-SN-G

Nennspannung . 8 VDC
Str"omaufnahme
aktive Fldache bedeckt ' <1mA
Stx;omaufnahme
- aktive Flache frei > 3 mA

Steuerleitungswi‘derstand ' < 100 Ohm
Schaltfrequenz 3 kHz
Nennschaltabstand 2 mm

: Schutzart : IP 68

| Umagebungstemperatur bis + 100 °C
Leitungseinfiihrung (Klemmenkasten) Pg 1l

7.8 Technische Daten der DrehzahlmeBeinrichtung

Separator Initiator DrehzahlmeBgeriat Drehzahlanzeigegerit
Typ Typ NJ 2-11-SN-G Typ FSU 2 Typ DAD 1004
Netz- Eingangsfrequ Anzeigeendwert | T ldrehzaht
frequenz Impulse/Umdrehung Ingangsirequenz nzelgeenawer rommeidrenza
i Hz U/min ca. U/min
MSD 90 10 250 6250 5920
MSD 130 10 ' 250 6250 5920
50 \
MSD-170 10 250 4750 4500
MSD 200 10 250 5120 4700
MSD 90 10 300 6230 5920
MSD 130 10 300 6230 5920
60
MSD 170 10 300 4800 4500
MSD 200 .10 300 . 5120 4700
50/60 MSD 300 5 416,6 5000 4800

_OEOEEEE SR SRR EER R EEEEERE
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8 Magnetventile fir Steuerluft

8.1 Aufba

Das Ventil
d. h. Vent
Prifzweck
absoluter
gegeben;
einem vorr

Der_ Vent
Schrauben

Die Steue

P = Ve

A = Ventilausgang
R = Entlastungsanschlul

Im strom

ge6ffnet biw. mit dem Ventilausgang A verbunden.

links und
(P-A) ged
Ventilrau

u und Wirkungsweise

ist ein direktwirkendes 3/2-Wege-Magnetventil, ausgefihrt in der Wirkungsweise C,
ilausgang A ist in Ruhestellung entlastet. Es ist mit einer Handbetétigung fir
e versehen. Da das Magnetteil vollsténdig in Epoxydharz eingebettet ist, sind
Schutz gegen Feuchtigkeit, gute Wirmeableitung und beste elektrische Isolation
das Ventil ist daher tro~.... -oliert. Der Anker des Magnetsystems befindet sich in

\ Medium getrennten Rau.+ snter Ol

Ikérper aus Messing ist durch Schrauben mit dem Magnetteil verbunden. Diese

diirfen nicht herausgeschraubt werden.

rluftanschliisse der Ventile sind wie folgt gekennzeichnet:

entileingang

Handbet&tigung

= .

i o

Bild 8/1a

-sen Zustand ist der Ventileingang P abgesperrt, und der EntlastungsanschluB R ist
Bei erregtem Magnet wird der Anker nach
dndurch die Membrane nach rechts bewegt (Bild 8/1c). Dadurch wird der linke Sitz
ffiet, der rechte Sitz (R-A) geschlossen. Da die mittlere AnschluBbohrung A mit dem

m um den Magnetanker verbunden ist, hat der jeweils gedffnete Sitz (links oder

rechts) Verbidung mit dieser Bohrung.

8134-41C

'Bild 8/1c

Bild 8/1b
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8.2 Wartung

Die Magnetventile bediirfen keiner Wartung.

8.3 Storungen

Ist festgestellt, daB die elektrische Stdrung nicht,im Steuergerét liegt und die Steckanschlisse
des Ventils Spannung flihren, so liegt ein Magnetspulendefekt vor. In diesem Falle und auch,
wenn die Stérung am mechanischen Teil des Ventils liegt, muB das vollstindige Magnetventil

- ausgetauscht werden.

' 8.4 Technische Daten

Magnetventil fiir Steuerluft -~ Typ | 330/ C
4 RohranschluB 4 G 1/4"
Spannung \Y 220 AC
Frequenz Hz 50/60
Sonderspannungen \' 24 AC 110 AC
24 DC
L_eistungsaufnahme: Anzug VA 30
(bei Wechselstrom) Betrieb VA 15
(bei Gleichstrom) W 8
Einschaltdauer ED % (DB) 100
Schalthiufigkeit /min ca. 1000
Schutzart P 65
Druckbereich ’ bar 0-10
Temperatur: Medium °c bis +90
Umgebung ' °c bis +55
Leitungseinfihrung am Kabeltkopf Pg 9
Verschraubungen fir Luftschlauch mm 6x1
Einbaulage beliebig

8134-410 8/2
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9 "AnschlieBen der Steuerluftl;eitungen und

Einstellen der Druc‘kminderger

Die Steuerluftleitungen sind nach nebenstehendem Installationsschema anzuschlieBen.

Die Druckminderer im Steuergerit sind wie folgt einzustellen:

1) Druckminderer 2 fiir Uberdruckeinstellung~des Konstantdruckventils (wihrend der che-
, rr\x/lwissgwen Reinigung)‘und flir Ansteuerung des 4Dosierkolb¢ns bei Separatoren der Typenreihe
Luftdruck so einstellen, daB Separator berldauft, Hochstdruck 5 bar.

2) Druckminderer 3 fi.'u:Betriebsdruckeinstellung des Konstantdruckventils:

v

Luftdruck auf max. & bar einstellen; ,
der Betriebsdruck am Separator betrégt dann max. 6 bar.

Legende zu den Bildern 9/2a und 9/2b:

1 Steuerlufteintritt

2 Druckminderer "Uberdruck" fir Konstantdruckkventil und Dasierkolben
3 Druckminder®r "Betriebsdruck fir Konstantdruckventil

4 Magnetventil zur Ansteuerung des Konstantdruckventils

5 Steuerluftaustritt (Konstantdruckventil) g
6 Magnetventil zur Ansteuerung des Dosierkolbens
7 Steuerluftaustritt (Dosierkolben)

8 Konstantdruckventil (Magermilchseite)

9 Regulierventil (Rahmseite)

A
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Steuergeridt-Geridteliste

Bezeichnung Bestelinummer Benennung Typ Techn. Daten Fabrikat
0005-0059-020 | Gehduse AE 1038, Niro 380x600x210 mm Rittal
0005-0062-030 | Schutzfenster 375x233x34 mm Rittal
£l 0005-1106-000 | RC-Kombination RC/P O,ZZ}JF:, 220 Ohm, 220 V
Fl 0005-3612-000 | Sicherungsautornat 5 5N 1301 1A Siemens
F2 0005-3612-000 | Sicherungsautomat 5 SN 1301 1A Siemens
0005-0126-010 3 SB 1000-3 ACO1 .
S1 0005-0076-800 Schwenkschalter, rot 3 3B 1400-0B 2 NO Siemens
0005-0126-000 | Schwenkachalter 358 1000-3 ABO1 .
52 0005-0076-000 | schwarz 3 5B 1400-08 1NO Siemens
0005-0082-030 3 5B 1000-0AB01 .
53 0005-0076-000 Drucktaster, schwarz 3 5B 1400-0B 1 NO Siemens
0005-0082-030 3 58 1000-0AB01 :
S4 0005-0076 -000 Drucktaster, schwarz 3 58 1400-08 1 NO Siemens
0005-0082-030 3 SB 1000-0AB0L .
S5 0005-0076-000 Drucktaster, schwarz 3 58°1400-08 1 NO Siemens
U1l 0005-4050-050 | Steuergerét KSPS 144 115/220 Vv, 50-60 Hz
0005-1086-020 | Drehzahlmelgerit Eingangsfrequenz 250 Hz -
u2 0005-1086-100 | DrehzahimeBgerit Fsu 2 Eingangsfrequenz 300 Hz Peppert u. Fuchs
0005-1086-030 { DrehzahimeBgerit tingangsfrequenz 416,6 Hz
220 V, 45-60 Hz
]
0005-1086-140 | DrehzahimeOgerat Eingangsfrequenz 250 Hz
Uz U005-1086-050 | Drehzahlme(geriit FsuU 2 Eingangsfrequenz 300 Hz |- Pepperl u. Fuchs
0005-1086-110 | Drehzahlme0Ogerit Eingangsfrequenz 416,6 Hz
1’1V, 45-60 Hz
u3 0005-5778-010 Drehizahlanzeigeqeriit DAD 1004 110/220 v, 50-60 Hz
X1. 0005-3790-890 | Reihanklemmen SAK 4 KrG 0,5 -4 mm2 Weidmiller
Pos. 2 0018-1749-600 | Druckminderer R 1/8"
Pos, 3 0018-1749-600 | Druckminderer R 1/8"
0018-3715-630 . . j 220 V, 50 Hz, 3 1/4" "
Pos. 4 0018-3715-660 Pilotventil BJD/CV 110 V) 50 Hz, G 1/4" Biirkert
- 0018-3715-630 . . 2200V, 50 Hz, G l/-l:" "
Pos. 5 0018-3715-66p | Filotventil 330/C’ 110V, 50 Hz, G 1/4" Birkert
0018-3735-600 | T-Stiicke
0018-4803-868 | Schiauch 6 x 1 mm
0018-3724-600 | Verschraubung R 1/8"
0818-3725-600 | Verschraubung " R 1/4"
s. ild 0/3 0005-4067-030 Zeitglied EM 20.1.0.1 1 - 99 min
s. Bild 0/3 0005-4068-030 | Zeitglied £M 14.1.0.1 1-99 sec
s. Bild 0/3 (J005-4068-030 | Zeitgliad £M 14.1.0.1 1-99sec
s. Bild 0/3 0005-4068-040 | Zeitqlied EM 15.1.2.1 10,01 - 9,99 sec
4. Blid 6/3b 0005-4052-000 | Platine KSPS 144-10
B134-410 10/6
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